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Vazquez, Raimundo | Gramajo, Sergio | 
Mariguetti, Jorge | Torres, Carlos | Robledo, 

Alberto 
 

han presentado el Trabajo Completo titulado “Detección de 
Peatones para Vehículos Autónomos: Integración LIDAR y 
Archivos Bag” en el 7° Congreso Argentino de Ingeniería y 13° 
Congreso Argentino de Enseñanza de Ingeniería (CADI-CAEDI 
2024) realizado en la Ciudad de San Juan - Argentina, los días 
4, 5 y 6 de septiembre de 2024. 

 

 
 

 

 

 


